00000000 O0000O000000D00O0020230sSs120230
20230 11010001200 00000000000000000O0DOO0OO

HMFEZ AUVWCRITEENY 1 — FRIERE O EZERAY LR

ORERIAR iz iU GEERIIKF)
BIE f(TGEI% SNS IHHI L 78 5 5 2 —F I3\,

BREED (EAKRE)
20 &5 RIKFESF — X ORIEH O —o L LTH

FULHE Z S, FiRIRITHRORERKITREROERICHESG T2 EZX 5. LiL, SNSIKEHMENET—X
FHABRICZEDETTHD, MITHIN b 2L HHDS EARKTH 2. £ 2 TARTIX, SNS 2 bHkiT
&7 — %% A4 X7 S HERRINCINSE T 272, ChatGPT 7% Y BEF OBk & AR 2 VT, ikITIEEI» &5

DHIEREE D LR FERR 21T 5.

F—T—R: BIREE, 98, ChatGPT, SNS 7, BDL

1 ELHIC

W, FfTIEEN % SNS ISR 2 21—z Tw»
3. AAZGENMEORAE YV 1CX B e, FEMLEANK
fTOFENCH Tz D 1T - - BRIEOIIA X LT, TSNS
7uy, BEt4 b BEIRLULEGD, Bt
WRBIZOoNTEL, ZHARTIE 352056 58%2 5D
TW3. iz, RKITHAZEIRT 208, SNS offiHr &
T2 eRELZEZ2ED 28], BHBED SNSIZ
PR 2 2 e BREGR L TIRITARZEIRL @02k
1EZ 5D TED, KRITIEENTEWVT SNS IZRHEEARA]
RIBIFEL TR >TW5.

DX S BIFATIER T — 2 OFERHO—D e LT, A
R EZ 6023 2. AL EIT> 22T, H2EDLE
TV 7B BEARY MEOITIEEIORMES R X
&5k, BHTY 7 ITBWTKERT & 21582
FAfEIC 72 5. A L2 @ LT, Hil-RRITRDIRESR
ATTREDFR BN D, KITIEBIDTEFRICIR S DT
FanwheEZ 7.

L2 L, SNSERENZ T —RIFHABERICKRD
T TED, RITLANC ZEZHERIERNE TN T
W5, ATIEE T — X2 IET 2, NEOHSET
RKURTFIUL, FRITEBERORNVERBNIEX D, Alti{b
DEFHFICRD ZeNEZ NG, HlziE, EROMRIT
EEN AT 255, ERMSCUETR 7 =7 06l
HHBEXNS. L L, EREAETTOEEHGP, +
RoHEEFEOERRBER Y, KITEE TRV DET
Atk B &, RITIEEIDIE L BT &l ks.

Z ZTARTIX, SNS 2 SRITIEHIF— &% ) 4 X
72, DORRINCIEET 2729, ChatGPT 72 ¥ EE
DI & T HEEE % TV T, RATIR B 75 5 O E K
FED LS % 1T 5. AR TIX SNS D 5 5 Twitter 12
EHL, VA4 — MEXDT X2 DS HATIEE 264 D
ZHIET 5.

AREOLUIEDHEBIZLLTOEY THE. £T2ET
BEEAZEICDOWT, 3 BETEBRAHEICOWTEHRT 5.
Kz, ABTEBEREZ D, 5 B TSRO RE
IZDOWTIRR 3.

2 &S
ARFETIE, BEMERIZOWTIARS.
2.1 Twitter A—H OFB(EMMETE ICEE T SHA3E
Paft & 3 1%, VA — MCHET 2 BEEESRD S, 21—
B O JEFEHHEE 21T - 72, EEHIA L Tn 32—
FDOY A —+h b, HIZ L ORMEEY X b RER L
THBE, FHUGEY R+ 2 & I ETite» v

4= = -

17252

288

T, BEMNHEELE LAL, ELL BEtE#HET
X/ -V OIEERIIEEHLT043 THY, F-FE
WENLETH 5.

2.2 YA—brZHBALEXEBRIREFEICETS
R

FEF & Y%, Twitter PICE S I1E 2 K E B AR E
FE1HEE (B2, AR, HERY) THRRL, 20
%, HOHWED b ESRTREEREDET 2 FEE
MEt L7z, BEHHD b nEReFTs 2T, K
EMPVA—PMCEENTOEIRELTHHET 2 XD
b, WELLSOHETEZ LB TE. LiL, 7
MR EAHIL T 21ChD, CORERENS TN
WBEHRS AT LERZD0, HLRIZIA TV,

3 EERAE
FrixzNETIC, BOCHICB T BRATIEEY 4 —
FOWEFEE LT, T, TEER , 8GR @
SFEEMAGDLET7 4 VR ) Y IFEIZED, KIT
TEENY 4 — D ORI RIERMET L7z 2. ZDREE,
B TR Z2RITT 2V A4 — %2 94 fFIEE L 7=,
LaL, A—AR—212 X 255 EIMR N Z & A
h o 7.

Z ZTCARTIX, BHFORRA 2888 % v, IX
LUV — 1% EROKITIES © NRITIEEI TR
W WO T 3 ERETo. ANT 57—, TER
DIATIEEIY 4 — + 94F) & TR HAREY A —
k1001 TH2. 194DV A4 — b DS B, ¥EF—
R TANT—R% 82ICTE L TEBEEITo/=. I
72 2V EE8E Python 2 L 7=,

3.1 SVM

SVM (Support Vector Machine) (&, #Hifid D #EiK
¥EETNVO—HT, BA57 7 AMEHE 2 5H
ez gl< zeickh, nEEEHT L. FiIHm
HoxZ7ICHWSNS. ATNTIERT PVHRET
HYH, AFETEYA—b (XF) OXZ MUELFEE
LT ITFIDFJ ¥ Doc2Vec) D 2FfEEZ W=,
A4 72 91%, TFIDFIZ &3 kvt SVM D75
PRERRICI scikit-learn %, Doc2Vec IZ &k 32X F LAk
% gensim ZFHWz, [, NAR—RFTRXA—=RIET T #
LVHMETH 3.

3.2 fastText
fastText 1%, Word2Vec % HIE & 7= Mg 28 &

A 75V TH5. fastText DATT 7 +—<v FIZHD
B 370, WREERMN LTy, BEE

<, HE
[

/nx%lﬁ%xl\o"‘

23SY0007 (C)2023SICE



00000000 O0000O000000D00O0020230sSs120230
20230 11010001200 00000000000000000O0DOO0OO

A TEY BN ZIT o> THhBAN L. M, N 8—
NRIX—RIFETT 74V METH 5.
3.3 F1—TRA4X

FA4 =T RA RIBFREENIMILTH 2 IREL,
HHOMREZFHETZ2ETALTHS. £V 4 — M3,
TFIDF \Z X 5 R7 UL Z T 5 THh H AT L.
IR DVERIIEIRE 2 4 7' ) scikit-learn D Gau-
sianNB ZFHWT, NA = NRFX—RIFIETT 7 )V
MEE L7

3.4 BERT * RoBERTa

BERT (Bidirectional Encoder Representations from
Transformers) (&, &% XFH & RED WA &FE
175 2T, MEROEMFEE > OREZA LT
TIUTH5. HHFEET L E LT, cltohoku/bert-
base-Japanese W, F—2J A #I2id BertJapane-
seTokenizer ZfHEH U7z, 87— & Zffio T EHE
2TV, TAMT—XTHGEEL 7.

RoBERTa (Robustly optimized BERT approach)
%, 7ERD BERT #®BE LT, Hi¥EHT—&ty
M KIEIHEC L, FRIFEORBZES L. £,
Ny FHA X2 RKRELL, ROXEZRATSI LT,
BERT OfiEZKE L EEloTW3. FHA¥EHET L
l%, rinna/japanese-roberta-base %, t—2J A FIZ
1% T5Tokenizer ZffH L7z, %87 — X & {f - Tisfs
FEEITV, TAMT—XTHEEL 7.

3.5 ChatGPT

ChatGPT &, 20224 11 HIZ OpenAI#1:43) V —2
LK EEBETNO—TH S, 2—FHBANL
FERIC L, ABO K5 & BRZXEEE TR
HAOXNB 2746 THS. ZhEFHLT, 28N
xR <. OpenAl ® API Z{#f LT, ChatGPT ®
gpt-3.5-turbo Z W2 ATIEENY 4 — F D E1T-
Jo. Tay M, ATIEEOERD A% AT 515
RHDY, ERITIMZATHRATIEEY 4 — b DMKz
WL OB L 73672 b 0D 2 I THEBRZ T o 7.

9, flim 7T nr IR TIORT.

Ql: 5o, EROITIEEY £ — MBI O7EE
fTo TR EF T, IRIFEEY 4 — N DEFITLL
TorBhTF. BB L, B Nos

ARy P TRSRDOEHNZIT T Z2iiTE T2

LT X5 LT X0,

(VA4 —bA)
HIE: EIROIKITIEEITH % or FATIGENZ D ER
TR or ATIEEI T3 72 WHE: (FEEo XS
WM U 72 E )

BIAS: SHIZERBICITEZ L. 022 AN
KT hFL i SHIZERBRICITEEL
T2, O APKRTINE L. HIE: EROMK
TR TH 2 HH: VA — MIIZERBA DR
MG XN TED, YHOTEHTH S Z L HR
NTWET. 2, O0ZiZvA (EREIFY 2
R—) BDEG L2 s, ERBTOBEEE)
MIThiizZ & HIHETT.

PN, PHLTELWY A —FE2AN
L%9.

289

Al: TEUE L7 HRHIECKE, 2ELTUILL
VA —FRAHNLTLEZIWN., EOVA—FTH
BFEoWTxE T,

Q2: (VA —1+ 1)
K2, FHTa Y PR ELTRIORY

Ql: 506, EROITIEEY A — MBI OFEE
fToTWRZEET. KITIEEY 4 — h DERIZ
IFoeEBbHTd.

- BYCHNCREEN L, BOEHINOZ ARy h TS
P DIEE) % LERIITE TR RD 2
BHTT.

O BOEHINZA Ry b H LIBBDMI% E, 20
LT OTEINEENTWS Z . [T
RSN TVRWEETYH, Xk 6178 LT
W3 T & 2L RRITIEEY A — b &
HES 5.

YHORMRTH S "FHIZOOT-7 17
BIRATIEEN D, "HEDAAE L oTe 17
7 RANANT E 720V IEHATIEE TR W)
HAMEERDSHEE S TV WG EIXE HOIT
#MI5.

@ RAANOFEFHTHSZr (HBPS5HOOT-
7o LW, BRATEEITIERW)

@ I'm in OO &AL, ZoHRfEIEM L
T 5 BOCHNCEE T 2 57 S X RATIREY
41—t

G M3 28D S ER OB L 1T
B0 d - 755, e 3 2B ORI TIE
By LT

© b T B BHIEA TN B L EZ BN
I—HF DV A — MIRITEH VA — e Lk
W RATIEBIC L3 72 )

o Xsictihrtrzzswn.

(VA4 — A3
HE: EIROMATIEENTH 5 or IATIEENIZ D EAR
TR or FRITIEEN T3 WHEH: (ERido &5
VI L 72 Bl )

BIAST: S HIZERBICATEE L2, O ZIZ2AN
KT NF LA HI: SHEERBRICITEZL
72. DZWRADKTINE L. HIE: EROK
HEENCH 2 HH: v 4 — MIZERBADRIRA
BARE XN TED, BHOITETH S Z AREN
TVWET. £/, 0ZikeA EBRBROFXFY I
Z—) DBEG LI b, ERBTOBCES)
DIThNT-Z L HRET .
UEfFEENIEE, DL TEL WY A — b2 AN
LZEJ.

4= = -

177252

Al: HEFELEENELZ0T, SELTUELWVWY A — b
FANLTL XN, ZRUTHLT, IBEEI
HEICHSWTHIE BB EPREELET. VA —

FEBRLLTVET.

23SY0007 (C)2023SICE



00000000 O0000O000000D00O0020230sSs120230
20230 11010001200 00000000000000000O0DOO0OO

Table 1: Classification results of each machine learning.

Machine Learning A Recall of Precision of Recall of Precision of
Models COMRACY | Travel Activities | Travel Activities | J apanese Tweets | Japanese Tweets
SVM (TFIDF) 0.749 0.520 0.970 0.986 0.679
SVM (Doc2Vec) 0.567 0.507 0.547 0.623 0.594
fastText 0.685 0.367 0.955 0.984 0.626
Naive Bayes
(TFIDF) 0.731 0.853 0.663 0.636 0.836
BERT 0.493 0.440 0.469 0.542 0.512
RoBERTa 0.492 0.490 0.515 0.492 0.466
. ChatGPT 0.655 0.309 0.935 0.980 0.601
(Simple prompt)
ChatGPT
(Detailed prompt) 0.747 0.479 1.000 1.000 0.671
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	GS02-04 観察的因果帰納モデル pARIs の多値変数への拡張による汎用性の向上 樋口 滉規(中部大学),白川 智弘(中部大学),市野 弘人(東京電機大学),高橋 達二(東京電機大学)
	GS02-05 特徴量を重み付けしたガウス過程分類器  高浦 拓人(京都工芸繊維大学),飯間 等(京都工芸繊維大学)
	GS02-06 決定木と深層学習を組み合わせて解釈可能性を向上させた分類器の提案    田中 慎太郎(京都工芸繊維大学),飯間 等(京都工芸繊維大学)
	GS02-07 自律型無人航空機におけるオブジェクト再同定とクロスビュー地理位置特定ための深層距離学習アプローチ    ブイドク ヴェト(防衛大学校),久保 正男(防衛大学校),佐藤 浩(防衛大学校)
	GS02-08 ゼロショット学習を用いたマルウェアの分類    ダオヴァン トゥアン(防衛大学校),佐藤 浩(防衛大学校),久保 正男(防衛大学校)
	GS02-09 MediaPipeフレームワークとMIB-GCNモデルを用いた人間活動認識システムの改善    グェンアイン ナム(防衛大学校・情報工学科),佐藤 浩(防衛大学校・情報工学科),久保 正男(防衛大学校・情報工学科)
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	GS03-01 情報伝播波アルゴリズムによる群回避行動 園田 耕平(立命館大学),園山 海斗(立命館大学)
	GS03-02 一脚型モジュラーロボットの自律結合のための画像情報に基づく位置制御手法の提案  大野 秀哉(富山大学大学院理工学研究科理工学専攻メカトロニクスプログラム　制御システム工学),早川 智洋(富山大学 学術研究部 工学系),保田 俊行(富山大学 学術研究部 工学系)
	GS03-03 模倣学習を用いた障害物環境下における２種類のエコーロケーションコウモリの経路予測    源田 祥子(同志社大学　生命医科学研究科),手嶋 優風(海洋研究開発機構),小原 大知(同志社大学　生命医科学研究科),青木 耀大(同志社大学　生命医科学部),藤井 慶輔(名古屋大学　大学院情報学研究科),飛龍 志津子(同志社大学　生命医科学部)
	GS03-04 対人運動技能における競創的学習則    山地 聡史(東北大学 電気通信研究所),加納 剛史(東北大学 電気通信研究所),福原 洸(東北大学 電気通信研究所),小林 亮(広島大学 統合生命科学研究科),山本 裕二 (新潟医療福祉大学 社会福祉学部),石黒 章夫(東北大学 電気通信研究所)
	GS03-05 大規模言語モデルによる意思決定と群ロボットによる協調タスクの実現    吉田 尚弘(大阪大学大学院工学研究科),末岡 裕一郎(大阪大学大学院工学研究科),大須賀 公一(大阪大学大学院工学研究科)
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	GS03-08 意図を探りあう移動エージェント群：ヘテロな行動モデルにおけるベイズ推定 石川 将人(大阪大学),村上 浩基(大阪大学),東 丈斗(大阪大学)
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	GS04-06 NeRFを用いた自由視点画像生成における学習ベースサンプリング手法の基礎検討  太田 和宏(鹿児島大学大学院理工学研究科工学専攻情報・生体工学プログラム),小野 智司(鹿児島大学大学院理工学研究科工学専攻情報・生体工学プログラム)
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	GS04-08 音声認識器に対する分散共分散行列適応進化戦略を用いたハードラベルブラックボックス攻撃の試み   赤垣 敬吾(鹿児島大学 理工学研究科 工学専攻 情報・生体工学プログラム),田島 彩音(鹿児島大学 理工学研究科 工学専攻 情報・生体工学プログラム),小野 智司(鹿児島大学 理工学研究科 工学専攻 情報・生体工学プログラム)
	GS04-09 分散共分散行列適応進化戦略を用いた敵対的攻撃における初期解生成方式の検討    田島 彩音(鹿児島大学　理工学研究科　工学専攻　情報・生体工学プログラム),小野 智司(鹿児島大学　理工学研究科　工学専攻　情報・生体工学プログラム)
	GS04-10 自己教師あり学習を用いたマルチモーダルニューラル構造探索手法の検討   鈴木 昇太(鹿児島大学大学院理工学研究科工学専攻情報・生体工学プログラム),小野 智司(鹿児島大学大学院理工学研究科工学専攻情報・生体工学プログラム)
	GS04-11 カオス共鳴制御による大脳皮質-基底核脳回路モデルの神経挙動安定化    道法 浩孝(高知大学),信川 創(千葉工業大学),西村 治彦(大和大学),高橋 哲也(金沢大学)
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	GS05-04 機械学習を用いた愛知県における交通事故原因推定に関する一考察  神原 透太(愛知工業大学),今井 隼矢(愛知工業大学),内種 岳詞(愛知工業大学)
	GS05-05 愛知県における交通事故発生地点周辺の自動車交通シミュレーションの自動生成    今井 隼矢(愛知工業大学),神原 透太(愛知工業大学),内種 岳詞(愛知工業大学)
	GS05-06 パンデミック時における病院内感染対策検証用MASに関する研究  小林 篤史(第一工科大学)
	GS05-07 コンピテンシー評価における生成型AI利用と合意形成過程を取り入れた行動様式作成手法の提案    吉野 諒(芝浦工業大学),後藤 裕介(芝浦工業大学)
	GS05-08 店内顧客行動を考慮した動作記号化によるパンの代替性分析方法の開発    安井 拓斗(芝浦工業大学),後藤 裕介(芝浦工業大学)
	GS05-09 ペルソナ法と商圏分析に基づく宅配クリーニングのターゲット・マーケティング支援方法の開発 國米 雫(芝浦工業大学),後藤 裕介(芝浦工業大学)
	GS05-10 商品の潜在的類似性に基づく集約を⽤いた商品推薦⼿法の開発    廣沢 柊平(芝浦工業大学),後藤 裕介(芝浦工業大学)
	GS05-11 顧客の店舗内移動を考慮した商品推薦手法開発   内海 寛晴(芝浦工業大学),後藤 裕介(芝浦工業大学)
	GS05-12 事前学習済みモデルとニューラルネットワークを活用したニュース推薦モデルの提案  Shang Yucheng(芝浦工業大学),後藤 裕介  (芝浦工業大学)
	GS05-13 デジタル技術進歩による収⼊格差への影響の分析  WANG XIAO(芝浦工業大学社会システム研究室),後藤  裕介(芝浦工業大学社会システム研究室)
	GS05-14 形式概念分析と機械学習による富山県全域の交通事故予測システムの開発   浅井 智也(富山県立大学),中村 正樹(富山県立大学),榊原 一紀(富山県立大学),本吉 達郎(富山県立大学),星川 圭介(富山県立大学)
	GS05-15 新聞ビッグデータ解析から示唆されるビジネスカタカナ語の特徴抽出の可能性 岡野 瑠依(日本工業大学大学院),荒川 俊也(日本工業大学)
	GS05-16 橋梁重要度の定量評価のための合成人口データを用いたマルチエージェントシミュレーションモデルの構築    近堂 岳(富山県立大学),山田 大慎(富山県立大学),小島 颯人(株式会社オリエンタルコンサルタンツ),松崎 仁平(富山県立大学),中村 正樹(富山県立大学),榊原 一紀(富山県立大学),立花 潤三(富山県立大学)
	GS05-17 小学校の統廃合による児童の通学への影響分析に関する研究構想   菊地 皓太(芝浦工業大学),原田 拓弥(芝浦工業大学)
	GS05-18 社会経済課題のメカニズム解析と政策実行支援のための経済プラットフォーム構築   中嶋 涼斗(芝浦工業大学　市川研究室),市川 学(芝浦工業大学　市川研究室)
	GS05-19 形式概念分析を用いた人身事故リスクの高い物損事故発生地点の抽出手法   本吉 達郎(富山県立大学),松宮 優(富山県立大学),榊原 一紀(富山県立大学),中村 正樹(富山県立大学),高木 昇(富山県立大学),布施 陽太郎(富山県立大学),Myagmardulam Bilguunmaa(富山県立大学)
	GS05-20 多様な働き方の導入と労働生産性向上の両立に向けたシミュレーション分析  小平 和(芝浦工業大学),市川 学(芝浦工業大学)
	GS05-21 兵庫県姫路市における救急搬送困難事案解消に向けた検討  亀井 雄貴(芝浦工業大学),市川 学(芝浦工業大学)
	GS05-22 曳山リアルタイムウェブマップにおける便利益・便利害に関する考察 井上 誠(秋田工業高等専門学校),荻原 翠(秋田工業高等専門学校)

	GS06 境界と関係性を視座とするシステム学
	GS06-01 Commonsense Knowledge獲得のための強化学習エージェントと環境に関する一考察 上野 史(岡山大学学術研究院環境生命自然科学学域),久保 涼太(岡山大学工学部情報系学科),太田 学(岡山大学学術研究院環境生命自然科学学域)
	GS06-02 姿勢検知技術を用いた要介護高齢者の誤嚥リスク判定-言語聴覚士と訪問看護師の一致度からの分析-  町島 希美絵(福岡看護大学),大島 千佳(佐賀大学),中山 功一(佐賀大学)
	GS06-03 脳性麻痺者のギター演奏支援装置“F-Ready”を使用した長期練習によるリハビリテーション   西ノ平 志子(三重大学大学院工学研究科),松井 博和(三重大学大学院工学研究科),大島 千佳(佐賀大学理工学部),中山 功一(佐賀大学理工学部)
	GS06-04 生体情報を基にスポーツ選手の擬似体験を実現するオンライン試合観戦システム    米澤 雅也(同志社大学),Ivan Tanev(同志社大学),木村 達明(同志社大学),下原 勝憲(同志社大学)
	GS06-05 個人適応・環境依存型のパーソナル照明実現のための環境照明デザイン    吉田 大輝(同志社大学),Ivan Tanev(同志社大学),木村 達明(同志社大学),下原 勝憲(同志社大学)
	GS06-06 光の明滅刺激がドライバーの脳波ダイナミクスに与える影響 山本 睦巳(同志社大学),タネヴ イヴァン(同志社大学),木村 達明(同志社大学),下原 勝憲(同志社大学)
	GS06-07 遺伝的アルゴリズムによる自動車の自動ステアリングの二目的最適化 柴山 雅由(同志社大学),タネヴ イヴァン(同志社大学),木村 達明(同志社大学),下原 勝憲(同志社大学)
	GS06-08 ウェアラブルデバイスを用いた脳の健康指標 BHQ 推定手法   渡邉 俊介(神戸大学),藤井 信忠(神戸大学),渡邉 るりこ(早稲田大学),山川 義徳(神戸大学),冨田 克彦(神戸大学)
	GS06-09 自動運転から手動運転への切り替え時に生ずる驚愕効果の運転への影響    岩橋 秀晃(同志社大学大学院理工学研究科情報工学専攻社会情報学研究室),タネヴ イヴァン(同志社大学大学院理工学研究科情報工学専攻社会情報学研究室),木村 達明(同志社大学大学院理工学研究科情報工学専攻社会情報学研究室),下原 勝憲(同志社大学大学院理工学研究科情報工学専攻社会情報学研究室)
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	GS06-11 麻雀の打牌選択における心理状態の要因  小林 寛尚(筑波大学 情報学群 知識情報・図書館学類 真栄城研究室),真栄城 哲也(筑波大学 情報学群 知識情報・図書館学類 真栄城研究室)
	GS06-12 ホラーゲームの恐怖の定量化と評価    森田 悠希(筑波大学),真栄城 哲也(筑波大学)
	GS06-13 剣道の判定システムの構築    水庭 和紀(筑波大学 情報学群 知識情報・図書館学類 真栄城研究室),真栄城 哲也(筑波大学 情報学群 知識情報・図書館学類 真栄城研究室)
	GS06-14 ユーザペアの関係性に適応した睡眠習慣改善システムの検討 高原 まどか(龍谷大学),服部 峻(滋賀県立大学)
	GS06-15 多様性教育ゲーム開発に向けたユーザの母語とImage-to-Text言語との関係性の実験的比較 服部 峻(滋賀県立大学),高原 まどか(龍谷大学)
	GS06-16 機械学習を用いた旅行活動ツイート判定精度の実験的比較  藤大 友都(滋賀県立大学),服部 峻(滋賀県立大学),砂山 渡(滋賀県立大学),高原 まどか(龍谷大学)
	GS06-17 M-1グランプリで高得点を出す漫才の特徴    鈴木 健太(真栄城研究室),真栄城 哲也(真栄城研究室)

	SS01 自動運転／運転支援システムにおけるヒューマンファクター・HMI・UX
	SS01-01 搭乗型機械操作時の主体感と眼球運動   柿本 航汰(関西大学大学院理工学研究科),朝尾 隆文(関西大学システム理工学),鈴木 哲(関西大学システム理工学),小谷 賢太郎(関西大学システム理工学)
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